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Resumo

Este artigo apresenta a montagem de um sensor para
captura e comparacdo de imagens, via framework de
classificagdo de gréos, conforme classificacdo atual no
Brasil. Para validagdo do sensor, foram realizados testes
para verificacdo do desempenho e funcionalidade com
gréos de soja. Vale ressaltar que este sensor pode ser
utilizado para a classificagdo de qualquer tipo de grao.

Introducao

A classificacdo de graos € importante em ambito
nacional, sendo o Brasil um grande produtor e exportador
de graos, e devendo seguir regras especificas ditadas
pelo MAPA — Ministério da Agricultura, Pecuaria e
Abastecimento -. (INFORME AGROPECUARIO, 2004).
Para este trabalho foram estudados os grados de soja,
gue apresentam 11 tipos de defeitos a serem estudados.
Wendling (2010) define sensores como equipamentos
gue servem para informar um circuito eletrénico a
respeito de um evento que ocorra externamente, sobre o
qual ele deva atuar, ou a partir do qual ele deva
comandar uma determinada acdo. Com isso, fica claro
gue um sensor é um componente que irA enviar
informacdes sobre dada situagdo a um circuito, sendo
gue este esta ligado a um programa de computador.
Para este trabalho o sensor utilizado foi o sensor de
imagem.

Material e Métodos

Para a criacdo do sensor foi utilizada uma camera com
resolugcdo de 1080p (leia-se 1080 pixels) e um ring light
para criar o foco de luz necessério para a camera
capturar todos os detalhes necessarios para a
comparacdo da imagem capturada, comparada a do
banco de dados. Para implementacdo do sistema que
analisaria as imagens capturadas pelo sensor, foi
utilizada a linguagem Java, para constru¢édo de classes e
métodos de interface com o usuério.

A soja apresenta onze defeitos (APROSOJA, 2017),
sendo eles: queimados, ardidos, mofados, fermentados,
esverdeados, brotados (ou germinados), danificados,
imaturos, chochos, amassados e partidos (quebrados
entram juntos a partidos). Foram inseridas diversas
imagens sobre cada um dos defeitos no banco de dados,
para que fosse possivel comparar com as imagens
capturadas pelo sensor.

Resultados e Discusséo
Apébs a construcdo do sensor foram testadas algumas

entradas no sistema, para garantir sua funcionalidade,
as Figuras 1, 2 e 3 apresentam, respectivamente, 0
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teste para um gréo sadio, um gréo de milho (por ndo

haver nenhuma imagem do tip0 no_banco) e um gréao

chocho, apenas para exemplificar. Outros testes foram

avaliados e todos apresentaram_resultado superior a

8530 de compatibilidade com as imagens do banco de
ados.

(i) CLASSIFICACAO

Resultzdo: GRAO SADIO
Percentual de compatibilidade: 99.8%

resultado obtido
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imagem capturada pelo sensor

Figura 1. Teste realizado para um gréo de soja sadio.

(i) CLASSIFICACAO
K=

imagem capturada pelo sensor

Resultado: Falha ao comparar imagem
Percentual de compatibilidade: 0.09%

rewultado obtido

Figura 2. Teste realizado para um grao de milho.

(i) CLASSIFICACAO
—

imagem capturada pelo sensor

Resultade: GRAQ CHOCHO
Percentual de compatibilidade: 97.6%

remltado obtido

Figura 3. Teste realizado para um gréo de soja chocho.

Conclusao ou Conclusoes

O uso do sensor para captura e comparacao de graos de
soja se utilizado pode facilitar a classificacdo de gréos e
qualificar ainda mais a produg¢do, uma vez que pode
classificar muito mais rapido se comparado a atual
classificacdo de grdos. Para este trabalho foi
considerado apenas os grdos de soja, mas outras
classes podem ser implementadas para compreender
cada vez mais grdos. Como perspectiva de pesquisa
futura, sera possivel a insercado de varios sensores em
uma esteira, possibilitando a classificacdo de toda carga
de grdos de um caminhdo ao invés de apenas uma
pequena amostra de graos.
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